Szczegotowe Specyfikacje Techniczne D.01.01.01

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z

wykonaniem odtworzenia osi trasy 1 jej punktow wysokosciowych oraz pomiaréw

powykonawczych w ramach Remontu drogi powiatowej nr 1307B na odcinku od m.

Jezierzysk w kierunku m. Niemczyn (gm. Czarna Bialostocka).

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w n/n SST obejmujg odtworzenie w terenie przebiegu trasy 1 punktow wysokosciowych,

przeniesienie punktow poligonowych osnowy geodezyjnej oraz wykonanie inwentaryzacji powykonawczej na

terenie objetym zakresem jak w pkt. 1.1 n/n SST.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Mapa zasadnicza - wielkoskalowe opracowanie kartograficzne, zawierajace aktualne informacje o
przestrzennym rozmieszczeniu obiektow ogolnogeograficznych oraz elementow ewidencji 1
budynkow, a takze sieci uzbrojenia terenu.

Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz definicjami

podanymi w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodnos¢ z SST.

2.  MATERIALY

2.1. 'Wymagania ogolne dotyczace materialow

Wymagania ogdlne dotyczace materialéw podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot okreslonych w pkt. 1.3 sa:

- shupki betonowe,

- paleipaliki drewniane,

- rurki i bolce metalowe,

- plytki betonowe z krzyzem, rurki drenarskie - jako znaki podziemne,

- repery metalowe - jako znaki wysokosciowe,

- materialy do prac obliczeniowych i kartograficznych,

badz inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Do utrwalenia punktow gloéwnych trasy nalezy stosowac bolce metalowe.

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢
srednice 0,15+0,20 m 1 dlugos¢ 1,5+1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki
drewniane o dhugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05+0,08 m.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Wymagania og6lne dotyczace sprzgtu podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2.  Sprzet do wykonania rob6t

Do odtworzenia punktow wysokosciowych oraz osi trasy i przepustow, a takze wykonania inwentaryzacji
powykonawczej nalezy stosowac odpowiedni sprzgt geodezyjny:

- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,




D.01.01.01 Szczegotowe Specyfikacje Techniczne

- dalmierze,

- tyczki,

laty,

- tasmy stalowe, szpilki,

Stosowany sprzet powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci przy pracach pomiarowych, jak i
przy opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK [2+11].

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny 1jednoznaczny charakterystyke i potozZenie tych punktow.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot.

Pomiary powykonawcze zrealizowanego obiektu powinny by¢ poprzedzone uzyskaniem z oSrodka
dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficznej informacji o rodzaju, polozeniu i stanie punktdw osnowy
geodezyjnej (poziomej 1 wysokosciowej) oraz o mapie zasadniczej 1 ewidencji gruntow.

5.2.  Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy 1 punktow wysokosciowych (repery robocze) nalezy
przeprowadzi¢ poprzez wykonanie pomiardéw w oparciu o materiaty dostarczone przez Inspektora Nadzoru.
Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne punktow glownych osi trasy w stosunku do podanych przez Inspektora
Nadzoru wspotrzednych tych punktéw nie powinny przekracza¢ 3 cm.

Rzedne reperdw roboczych nalezy sprawdza¢ z dokladnoscig do 0,5 cm, stosujgc niwelacje podwong w
nawigzaniu do reperéw panstwowych.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 m.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ odpowiednich pali drewnianych, rur metalowych i bolcow
stalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych oraz

wykonaniem pomiarow powykonawczych nalezy prowadzi¢ wedhig ogoélnych zasad okre§lonych w

instrukcjach 1 wytycznych Glownego Urzedu Geodezji 1 Kartografii lub Glownego Geodety Kraju [2+11].

6.2. Sprawdzenie robot pomiarowych

Sprawdzenie rob6t pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wedhug nastgpujacych zasad:

- 0§ drogi nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach pionowych 1 krzywiznach w poziomie oraz co
najmniej co 200 m na prostych,

- robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdza¢ niwelatorem na catej dhugosci budowanego odcinka.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg rob6t zwigzanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysokosciowych w terenie oraz
wykonaniem pomiar6w powykonawczych jest 1 km trasy drogowe;.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
8.2. Sposéb odbioru roboét

Odbiér robdt zwigzanych z odtworzeniem osi trasy 1 punktow wysokosciowych w terenie rowninnym
nastepuje na podstawie szkicow 1 dziennikéw pomiardow geodezyjnych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.M.00.00.00 ,, Wymagania og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platno$¢ za kilometr nalezy przyjmowa¢ na podstawie szkicow 1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub

protokotu z kontroli geodezyjnej (odtworzenie trasy)

Cena wykonania robot obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie 1 ewentualne odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10. 1. Normy

1. PN-N-02207 Geodezja. Terminologia.

10.2. Inne dokumenty

2. Instrukcja techniczna O-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna O-3. Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej 1 kartograficzne;.

4.  Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa geodezyjna.

5. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna.

6. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obshuga inwestycji.

7. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne 1 wysokos$ciowe.

8. Instrukcja techniczna K-1. Mapa zasadnicza.

9.  Wytyczne techniczne G-3.1. Pomiary 1 opracowania realizacyjne.

10. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne.

11. Ustawa z dnia 17.05.89 - Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz. U Nr 30, poz. 163 z pdzniejszymi
Zmianami)

12. Dz U.Nr 240 poz. 2027 z 2005 r. Prawo geodezyjne 1 kartograficzne




